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Sl (a) Lakarkan elemen-elemen utama dalam sistem robotik.

(5 markah)

O) Terangkan secara ringkas dan berikan contoh yang sesuai setiap yang berikut.

(i) Alat Deriaan (Sensory Devices),
(ii) Unit Pengawal,
(iii) Hujung l,engan (End Etrectors), dan
(iv) Bekalan Kuasa.

(20 markah)

52 (a) Terdapat tiga (3) aras teknologi, dalam pengkelasan sistem robotik iaitu
rendah teknologi, medium teknologi dan teknologi tinggi. Nyatakan lima (5)
kriteria yang membezakan ketiga-tiga aras teknologi tersebut dalam
pengkelasan sistem robotik.

(5 markah)

(b) Lakarkan sistem kawalan elekfik dalam kaedah kawalan sistem robotik.

(5 markah)

(c) Lakarkan sistem kawalan hidraulik dalam ka€dah kawalan sistem robotik.

(5 markah)

(d) Terangkan jenis pergerakan dan lakarkan sistem koordinat (tatarajah) jenis
kartesian (C arte isan).

(10 markah)

53 (a) Nyatakan jenis susunan robot dalam industri berdasarkan Rajah 53 dibawah,
dan terangkan kelebihan dan kekurangannya



I

RAJAH 53

(10 markah)

(b) Terangkan s€cara ringkas dan lakarkan jenis su$rnan robot srticulated dalam
industri.

(15 markah)

54 (a) Berikan maksud singkatan PLC dan tujuanya dalam program pengoperasian

sistem robot.

(4 markah)

(b) Terangkan secara ringkas bahasa progftm pengoperasian sistem jenis
pengatucaman linear.

(5 markah)

(c) Nyatakan 5 jenis anatomi yang terdapat dalam sistem pengolah.

(5 markah)
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(d) Berdasarkan Rajah 55, nyatakan fungsi pergerakan umum robot wrist dibawah:

(i) Pitch,
(ii) Yaw, dan
(iii) Roll.

RAJAII 55

(9 markah)
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